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Copyright
Alle in diesem Dokument beschriebenen Konzepte und Verfahren sind geistiges Eigentum
der CSM GmbH.

Das Kopieren oder die Benutzung durch Dritte ohne die schriftliche Genehmigung der
CSM GmbH ist strengstens untersagt.

Dieses Dokument kann sich jederzeit und ohne Vorankiindigung andern!

Warenzeichen
Alle in diesem Dokument genannten Warenzeichen sind Eigentum ihrer jeweiligen Inhaber.

Entsorgung/Recycling des Produkts

Befindet sich dieses Symbol (durchgestrichene Abfalltonne auf Radern) auf dem Gerat,
bedeutet dies, dass fiir dieses Gerat die Europaische Richtlinie 2012/19/EU gilt.

Durch die korrekte Entsorgung lhrer Altgerate werden Umwelt und Menschen vor moglichen
negativen Folgen geschitzt.

Informieren Sie sich iber die ortlichen Bestimmungen zur getrennten
Sammlung elektrischer und elektronischer Gerate.

Richten Sie sich nach den ortlichen Bestimmungen und entsorgen Sie Altge-
rate nicht Gber Ihren Hausmdll.

Kontaktinformation

CSM bietet fur seine Produkte Support an, der sich tiber den gesamten Produktlebens-
zyklus erstreckt. Aktualisierungen fiir die einzelnen Komponenten (z. B. Dokumentation,
Konfigurationssoftware und Firmware) werden auf der CSM Webseite zur Verfiigung gestellt.
Um auf dem aktuellen Stand zu bleiben, empfiehlt es sich daher, den Download-Bereich der
CSM Webseite wenigstens einmal pro Monat auf Aktualisierungen zu prifen.

Deutschland (Zentrale) USA
Anschrift CSM Computer-Systeme- CSM Products, Inc.
Messtechnik GmbH
Raiffeisenstralle 36 1920 Opdyke Court, Suite 200
70794 Filderstadt Auburn Hills, M| 48326
Telefon +49 71177 96 40 +1 248 836 4995
E-Mail info@csm.de info@csmproductsinc.com
Webseite www.csm.de www.csmproductsinc.com
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1 Einleitung

1.1 Zu dieser Bedienungsanleitung

Diese Anleitung enthalt wichtige Informationen zur Montage, Installation und Konfiguration
des Produkts. Vor Installation und erstmaliger Inbetriebnahme sollte das gesamte Dokument
sorgfaltig gelesen werden.

1.2 Symbole und Schreibkonventionen

Symbol/Hinweis  Bedeutung Anwendungsbeispiel
= Handlungsanweisung = ?Sfbgls(tg'lciicgke?' um die Eingabe
= Handlungsresultat = Der folgende Dialog 6ffnet sich.
N Q_uerverweis zu wei’ger— > Siehe Kap.itel 1..6 "Gewdhrleistung
fihrenden Informationen und Gewahrleistungsausschluss"

Dieses Piktogramm verweist
auf wichtige Hinweise oder
zusatzliche Informationen zu
einem spezifischen Thema.

L Fir Gerdte im standard-Gehduse bietet CSM einen Montagesatz an. Fiir
l weitere Informationen wenden Sie sich bitte an den Vertrieb.

jd @

Meniiauswahl

Menlipunkte, Optionen und
Schaltflachen werden im Text
fett hervorgehoben. Der senk-
Optionen | rechte Trennstrich "|" trennt
Interface das Meni vom Menubefehl.

Das Beispiel rechts bedeutet:
Klicken Sie auf das Menti
Optionen und wahlen Sie die
Option Interface aus.

< Optionen | Interface auswahlen.

Das CAN-Interface wird tiber den
Dialog Interface (- Optionen |
Interface) ausgewahlt.

(> Optionen | Eine in den Text integrierte
Interface) Meniiauswahl

Tastenkombination

Tastenbezeichnungen werden
im Text fett hervorgehoben
und z. T. erganzend zu den
Mentlibefehlen aufgefiihrt. < Optionen | Interface auswahlen

Das Beispiel rechts bedeutet: (= Strg + ).
Alternativ zur Auswahl tber
das Meni kann die Option auch
uber die Tastenkombination
Strg + | aufgerufen werden.

(> Strg +1)

Tab. 1-1: Symbole und Schreibkonventionen
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1.3 Warnhinweis

Ein Warnhinweis weist auf konkrete oder potentielle Gefahrensituationen hin. Bei Nicht-
beachtung eines Warnhinweises drohen Verletzungs- oder Lebensgefahr fiir Personen und/
oder Sachschaden.

Diese Anleitung enthalt Warnhinweise, die der Benutzer beachten muss, um einen sicheren
Betrieb zu gewahrleisten und Schaden von Personen und Gegenstanden abzuwenden.

Aufbau von Warnhinweisen

Ein Warnhinweis besteht aus folgenden Komponenten:
» Warnsymbol

» Signalwort

» Quelle/Art der Gefahrdung

» Mogliche Konsequenzen im Falle der Nichtbeachtung
» Malnahmen zur Abwendung der Gefahrdung

Warnsymbole

Symbol Bedeutung

Generelle Gefahrdung
Dieses Symbol weist auf eine allgemeine Gefahrdung hin.

Hochspannung!
Dieses Symbol weist auf eine Gefahrdung durch elektrische Spannung hin.

HeiBe Oberflache!

Dieses Symbol weist auf eine mogliche Verbrennungsgefahr durch heiRe
Oberflachen hin.

s

Tab. 1-2: Warnhinweise

Signalworter
Signalwort Bedeutung
... weist auf eine potenzielle Gefahrdung hin. Die Nichtbeachtung dieses
WARNUNG . .
Warnhinweises kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben.
VORSICHT ... weist auf eine potenzielle Gefahrdung hin. Die Nichtbeachtung dieses
Warnhinweises kann leichtere Verletzungen zur Folge haben.

Tab. 1-3: Signalworter

Gehen von einer Gefahrenquelle mehrere Gefahrenpotenziale aus, wird der Warnhinweis
verwendet (Signalwort/Symbol), der auf das groRere Gefahrenpotenzial hinweist. Ein Warn-
hinweis, der beispielsweise vor Lebensgefahr oder Verletzungsrisiken warnt, kann auch auf
das potenzielle Risiko von Sachschaden hinweisen.

Bedienungsanleitung 2 Version 01.00 // 2021
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1.4 Gebotshinweis

Ein Gebotshinweis enthalt wichtige Informationen zu dem in der Anleitung beschriebenen
Produkt. Bei Nichtbeachtung eines Gebotshinweises drohen Nichtfunktion und/oder Sach-
und Materialschaden. Ein Gebotshinweis ist an dem blauen Symbol @ und dem Signalwort
HINWEIS zu erkennen.

Beispiel

Dieses Symbol weist auf wichtige Informationen hin.

Die Nichtbeachtung dieser Information kann die Funktion beeintrachtigen
oder zu einer Beschadigung des Moduls fiihren.

< Informationen sorgfaltig lesen.

)

Symbole
Symbol Bedeutung

Dieses Symbol weist auf wichtige Informationen hin. Nichtbeachtung
dieser Information kann die korrekte Funktion beeintrachtigen oder die
Beschadigung des Moduls zur Folge haben.

Fiir die Anwendung geeignete Sicherheitshandschuhe tragen.

Modul vor Beginn der Arbeiten ausstecken.

SO

Tab. 1-4: Symbole flr Gebotshinweise

1.5 Haftungsausschluss

Diese Bedienungsanleitung sowie weitere Dokumente sind Teil des Produkts und enthalten
wichtige Informationen fiir dessen sichere und effiziente Verwendung. Zur Aufrechterhaltung
des hohen Qualitatsniveaus wird das Produkt kontinuierlich weiterentwickelt, was dazu
flihren kann, dass sich technische Details des Produkts kurzfristig andern. Infolgedessen
kann es zu inhaltlichen Abweichungen der vorliegenden Dokumentation vom technischen
Stand des Produkts kommen. Aus dem Inhalt der Produktdokumentation konnen daher
keinerlei Anspriiche an den Hersteller abgeleitet werden.

CSM GmbH haftet nicht flir technische bzw. redaktionelle Fehler oder fehlende Informationen.

CSM GmbH lbernimmt keinerlei Haftung fiir Schaden, die aus der unsachgemafen Verwendung
des Produkts und/oder der Nichtbeachtung der Produktdokumentation, insbesondere der
Sicherheitshinweise, resultieren.

- Siehe Kapitel 2 "Sicherheitshinweise".
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—
o &>
PT evo CAN MM-Serie - Einleitung —

1.6 Gewahrleistung und Gewahrleistungsausschluss

Die Gewahrleistung erstreckt sich auf die Sicherheit und Funktionalitat des Produkts
innerhalb des Gewahrleistungszeitraums. Von der Gewahrleistung ausgeschlossen sind
Ersatzleistungen, die auf eventuellen Folgeschaden bedingt durch Fehl- oder Nichtfunktion
des Produkts griinden.

Die Gewahrleistung erlischt, wenn:

» das Produkt unsachgemaR behandelt wird,
» vorgeschriebene Wartungsintervalle nicht eingehalten werden,
» das Produkt verandert wird,

» die Informationen in der zum Produkt gehdrenden Dokumentation, insbesondere die
Sicherheitshinweise nicht beachtet werden,

» das Produkt mit Zusatzgeraten oder Teilen betrieben wird, die vom Hersteller des
Produkts nicht explizit fiir den Betrieb freigegeben sind.

- Siehe Kapitel 2 "Sicherheitshinweise".

1.7 ESD Information

Der Hersteller des Produkts erklart, dass Module der PT evo CAN MM-Serie konform zu den
Anforderungen der EU-Richtlinie 2014/30/EU ist.

Bei elektrostatischer Entladung (ESD) ist besondere Vorsicht angebracht.

<= Darauf achten, dass keine elektrostatische Entladung liber die inneren
Dﬂ Kontakte der Eingange erfolgt.

= Elektrostatische Entladung vermeiden, wenn mit Sensoren hantiert wird
bzw. diese montiert werden.

Bedienungsanleitung 4 Version 01.00 // 2021
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1.8 Abkiirzungen und Modulbezeichnungen

1.8.1 Allgemeine Abkiirzungen

Abkiirzung Bedeutung
Association for Standardization of Automation and Measuring Systems:
ASAM eingetragener Verein fiir die Koordination der Entwicklung technischer
Standards - asam.net
Controller Area Network: Serielles, von Bosch entwickeltes
CAN - .
Bussystem zur Vernetzung von Steuergeraten in Fahrzeugen
CoE CANopen over EtherCAT®: Protokoll fiir die Nutzung der CANopen-
Profilfamilie Uber EtherCAT®
DAQ Messdatenerfassung (ENG.: Data AcQuisition), z. B. DAQ-Software,
Datenerfassungssoftware
DMS DehnungsMessStreifen (ENG: Strain Gauge )
Digitale Temperaturmessung - HV DTemp: Messsystem flir Digitale
DTemp .
Temperaturmessungen in HV-Umgebungen
EMV ElektroMagnetische Vertraglichkeit
ESD Elektrostatische Entladung (ENG: ElectroStatic Discharge)
ECAT EtherCAT®: ein von der Firma Beckhoff und der EtherCAT® Technology
Group entwickeltes, Ethernet-basiertes Feldbussystem - ethercat.org
HV HochVolt
MC Tool Measurement & Calibration Tool
TEDS Transducer Electronic DataSheet: Sensor mit integriertem,
elektronischen Datenblatt
XCP eXtended Calibration Protocol - asam.net

Tab. 1-5: Abkilrzungsliste
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1.8.2 Modulbezeichnungen
Das CSM Produktportfolio bietet CAN- und ECAT-basierte Messmodule fiir Standard- und
Hochvoltmessungen (HV). Diese Messmodule sind entweder in MiniModul'- oder 19-Zoll-Ein-
schubgehausen untergebracht. Standard-MiniModule fur CAN verfiigen Gber goldeloxierte,
ECAT-Messmodule liber silbereloxierte Modulgehause.

&>

Messmodulgehause
®, 2 3 P 5 s €
@ &> STG-Scan MiniMadul
TH8 pro STG6 BK20
: VAWAN
>
‘;. HV Abvim a HS K3 @
v
()
HV TH8 evo HV AD4 OW1000

Tab. 1-6: Messmodulgehause

Abkiirzungen

Messmodultyp

AD Messmodul fir die Messung analoger Spannungen

CNT Zahler-Messmodul (ENG: CouNTer)

BM Messmodul fur die Erfassung von Strom und Spannung an
Hochspannung fiihrenden Leitungen (Breakout-Modul)

HV DTemp HochVolt Messmodul fiir Digitale Temperaturmessungen

ouT Signalausgabemodul fur die Erzeugung von analogen StellgrofRen

PC Modul fir die zentrale Spannungsversorgung bei dezentralen
Messaufbauten (Power Control)

PT Messmodul fiir die prazise Erfassung von Temperaturen mit
PT100- und PT1000-Widerstandselementen

1 MiniModul-Gehause sind in unterschiedlichen Bauformen und GréRen verfiigbar. Informationen hierzu finden sich in Kapitel 3
im Abschnitt "Gehdusevarianten".

Bedienungsanleitung
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Messmodultyp

STG Messmodul fiir die Erfassung mechanischer Spannungen mit
Dehnungsmessstreifen (ENG: STrain Gauge)

TH THermo-Messmodul fiir Temperaturmessungen mit Typ K, ) oder T
Thermoelementen

Bus-System

CAN CAN-Bus-Messmodul

ECAT EtherCAT®-Messmodul

Gehausetyp

MM MiniModul

TBM Priifstandsmodul (ENG: TestBench Module)

Tab.1-7: Abkirzungen Messmodulbezeichnungen

Typologie

Bei neueren Messmodulen folgt die Bezeichnung der Modulserie dem folgenden Muster:
» Zu Beginn die Abkulrzung HV, wenn es sich um ein HochVolt-Messmodul handelt

» Indikator fiir den Messmodultyp (z. B. TH fiir Thermo-Messmodul).

» Eine Zahl, die auf die Anzahl an Messkanalen hinweist
» Bus-System CAN oder ECAT
» Gehausetyp MM oder TBM

Beispiel
» HV AD4 ECAT MM-Serie: Hochvolt-Messmodule fiir die Messung analoger Spannungen mit
vier Messkanalen fiir das Bus-System ECAT in einem MiniModul-Gehause.

» HV AD CAN TBM-Serie: Hochvolt-Messmodule fiir die Messung analoger Spannungen fiir
das Bus-System CAN in einem 19-Zoll-Priifstandsmodulgehause.

Beispiele fiir die Benennung alterer Messmodule

» ECAT STGMM 6: ECAT-Messmodul fiir Messungen mit Dehnungsmessstreifen mit sechs
Messkanalen in einem MiniModul-Gehause.

» HV TH-TBM 8: Hochvolt-Messmodul fiir Temperaturmessungen mit acht Messkanalen in
einem Prifstandsgehause.

» THMM 8 pro: Thermo-Messmodul mit acht Messkanalen im MiniModul-Gehause. Die
Abkurzung "pro" steht fiir die Modulversion "Professional".

Enthalt der Modulname keinen Hinweis auf das Bus-System, handelt es sich lblicherweise
um ein CAN-Messmodul.

Im Namen der einzelnen Modultypen sind, soweit zutreffend, weitere Produkteigenschaften
kodiert (Messbereich, Sensorversorgung, Messdatenrate).

> Weitere Informationen finden Sie auf der CSM Webseite unter "Produkte”.

Bedienungsanleitung 7 Version 01.00 // 2021
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2 Sicherheitshinweise

Dieses Kapitel enthalt wichtige sicherheitsrelevante Informationen. Bitte lesen Sie die
folgenden Abschnitte aufmerksam durch.

2.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

Bei der Entwicklung und Herstellung von Messmodulen der PT evo CAN MM-Serie wurden alle
relevanten Sicherheitsstandards beriicksichtigt. Dennoch konnen die Gefahrdung des Lebens
von Benutzer und weiteren Personen sowie Sachschaden nicht ausgeschlossen werden.

A

Mit dem Anschluss eines CAN-Bus-Messmoduls an ein bestehendes CAN-Bus-
System kann das Verhalten des CAN-Busses beeinflusst werden.

Die unsachgemiRBe Handhabung eines CAN-Bus-Systems kann Personen in

Lebensgefahr bringen und Sachschaden verursachen.

<= CAN-Bus-Messmodule immer an separates CAN-Bus-System (Messbus)
anschlieRBen.

< Sicherstellen, dass die Arbeit nur von qualifiziertem und geschultem
Personal ausgefiihrt wird.

>

Die Oberflache des Messmoduls kann sehr hei werden,
wenn es in einer entsprechenden Arbeitsumgebung betrie-
ben wird (z.B. Motorraum).

Die Beriihrung der Oberflache kann starke Verbrennungen
verursachen.
= Messmodul vor dem Hantieren abkiihlen lassen.

< Falls erforderlich geeignete Sicherheitshandschuhe
tragen.

Potentialunterschiede zwischen Messmodul (= Abschirmung des Interface-Kabels)
und Montageort konnen Messergebnisse verfalschen oder das Messmodul
zerstoren.

<= Bei der Montage sicherstellen, dass keine Potentialunterschiede vorliegen.
< Gegebenenfalls das Messmodul vom Montageort isolieren.

Storungsfreie Funktion und elektrische Sicherheit konnen nur gewahrleistet
werden, wenn das Modul korrekt installiert ist.

— Sicherstellen, dass das Modul korrekt installiert ist.

<= Das Modul ausschlieBlich innerhalb der spezifizierten Arbeitsumgebung
betreiben.

- Siehe "PTMM evo" Datenblatt fiir weitere Informationen.

Bedienungsanleitung 8 Version 01.00 // 2021
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2.2 Verpflichtung des Betreibers
» Der Betreiber hat sicherzustellen, dass nur qualifiziertes und autorisiertes Personal mit der
Handhabung des Produkts betraut wird. Dies gilt flir Montage, Installation und Bedienung.

» Erganzend zur technischen Dokumentation des Produkts sind vom Betreiber ggf. auch
noch Betriebsanweisungen im Sinne des Arbeitsschutzgesetzes und der Arbeitsmittel-
benutzungsverordnung bereitzustellen.

2.3 BestimmungsgemaBe Verwendung
» Messmodule der PT evo CAN MM-Serie wurden fur Temperaturmessungen mit Thermoele-
menten entwickelt.

» Diese Messsysteme diirfen nur zu dem oben genannten Zweck verwendet werden und
unter den Betriebsbedingungen, die in den technischen Spezifikationen definiert sind.

- Siehe "PTMM evo" Datenblatt fiir weitere Informationen.

» Die Betriebssicherheit kann nur gewahrleistet werden, wenn das Modul in Ubereinstim-
mung mit der bestimmungsgemafRen Verwendung betrieben wird.

» Die Ubereinstimmung mit der bestimmungsgemaRen Verwendung beinhaltet auch, dass
diese Bedienungsanleitung sorgfaltig zu lesen ist und die enthaltenen Anweisungen
beachtet werden.

» Wartungs- und Reparaturarbeiten diirfen nur von CSM ausgefiihrt werden.

» Der Betreiber tragt die alleinige Verantwortung dafiir, wenn das Modul auf eine Art und
Weise verwendet wird, die nicht der bestimmungsgemaBen Verwendung entspricht.

Bedienungsanleitung 9 Version 01.00 // 2021
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3 Produktbeschreibung

Die nachfolgenden Abschnitte enthalten allgemeine Informationen zum Produkt. Spezifische
technische Informationen finden sich in den Datenblattern.

> Siehe Datenbldtter "PTMM evo" fiir weitere Informationen.

Messmodule der PT evo CAN MM-Serie sind CAN-basierte, robuste und kompakte Messmo-
dule fiir hochgenaue Temperaturmessungen mit PT100- oder PT1000-Sensoren.

Um bei anspruchsvollen Messungen eine bestmdgliche Genauigkeit zu erreichen, unter-
stiitzen PTMM evo Module die Parametrierung tber die individuellen PT-Koeffizienten RO,
A, B und C. Dies ermoglicht es, im Bedarfsfall auch PT-Elemente mit niedriger Genauigkeits-

klasse einzusetzen.

4 bzw. 8 Messeingange flir Temperaturmessungen mit PT100- oder PT1000-Sensoren
Hohe Messdatenrate von 100 Hz fur die Erfassung schneller Temperaturgradienten
Eingabe individueller PT-Koeffizienten fiir bestmogliche Abstimmung auf den Sensor
Betriebstemperaturbereich: -40°C bis +125°C

Messbereich: -50 °C bis +500 °C

Geringe Leistungsaufnahme

vV vV v v v v
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Gehdusevarianten
PT evo CAN MM-Serie Messmodule sind in folgenden Gehausevarianten erhaltlich:

. Slide Case Slide Case
Bezeichnung Case Small (CS) small (5CS) Case Large (CL) Large (SCL)
PTMM 4 evo v v
PTMM 8 evo v v

Tab. 3-1: Gehausevarianten PT evo CAN MM-Serie

Die Abmessungen der verschiedenen Gehausevarianten lassen sich Abb. 3-1 entnehmen. Die
Gehausetiefe der (Slide) Case Large (CL/SCL) entspricht den (Slide) Case Small (CS/SCS).

A
Case eXtra - 93 mm > ﬂ 46mm
Small (CXS) 31 mm
\
A 120
mm
Case Small (CS) |« > 50mm
33 mm
\
2 n [*4[‘—5_
Slide Case < 120 mm > 50 mm
Small (SCS) 37 mm
Ep V o] [  e—
A
Case Large (CL) |« 200 mm >
35mm
A/
e 5
. - 200 mm -
Slide Case -« -
Large (SCL) 40 mm
= v o

Abb. 3-1: Abmessungen der Gehausevarianten

Bedienungsanleitung 1 Version 01.00 // 2021



&>
PT evo CAN MM-Serie - Produktbeschreibung sa

3.1 Anschliisse und Komponenten

Die folgenden Bilder zeigen die Anschliisse eines Messmoduls vom Typ PTMM 4 evo? im
Slide Case-Gehduse (SCS).

Abb. 3-2: PTMM 4 evo, Frontansicht

1. Messeingange 1- 4 (> Kapitel 4.3.2.2 "Buchse Messeingang")
2. Anschlussbuchsen CAN/Spannungsversorgung (- Kapitel 4.3.2.1 "CAN-Buchsen")
3. CAN-Bus LED (= Kapitel 3.2.1 "CAN-Bus-LED")

PTMM 4 evo %
SCS, Type K, LOB 5p, CAN

ART1013400 Made in Germany ( €

o Power: 6-50VDC= typ.0,9W A
| Temp: -40°C-+125°C

- | Meas: -50°C-+500°C Rating:  IP67 K

| S/IN: 1-PTMM Revision: B000O

@‘, CSM GmbH
Zaw Www.csm.de

Abb. 3-3: PTMM 4 evo, Gehauseriickseite
1. Kabelbinderdsen (fiir Kabelbinder mit einer Breite von max. 4 mm)
. Gewindebohrungen fiir Befestigungsschrauben?

. Typenschild (- Kapitel 6.1 "Typenschild")

2
3
4. Aufkleber "nachster Kalibriertermin®
5. Ventilationsoffnung GORE™-Membran

6. Hinweisaufkleber "Do not poke - Do not cover"
7. Entliftungsnut

- Weitere Informationen finden sich in Kapitel 4.1 "Vor der Montage".

2 Die Anschliisse CAN / Spannungsversorgung in Abb. 3-2 sind mit Buchsen vom Typ LEMO 0B, 5-polig ausgestattet. Diesbeziiglich
sind kundenspezifische Abweichungen mdglich. Weitere technische Spezifikationen bleiben davon unberiihrt.
3 Abhéngig von der Modulversion werden entweder 2 (Slide-Case-Gehause) oder &4 (Standard-Gehause) Schrauben benétigt.
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3.2 Funktionsbeschreibung LED-Anzeigen

3.2.1 CAN-Bus-LED

Die LED (®), siehe Abb. 3-2) zwischen den beiden CAN-Buchsen liefert Informationen Uber
den Betriebszustand des Messmoduls.

LED Bedeutun

Farbe Status g

_ aus Messmodul nicht angeschlossen bzw. Spannungsversorgung
ausgeschaltet

griin Feeurg]igﬁgt normaler Betrieb
Messmodul befindet sich im Leerlaufmodus (IDLE), entweder

rot permanent weil die Konfigurationssoftware die Datenerfassung gestoppt

leuchtend hat (kein Fehler), oder weil ein CAN-Bus- bzw. Konfigurations-

problem vorliegt.

rot blinkend Messmodul wurde iiber Konfigurationssoftware angewahlt
und befindet sich im Leerlaufmodus (IDLE).

griin/rot blinkend Firmware-Download lauft

Tab. 3-2: CAN-Bus-LED

Bedienungsanleitung
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4 Montage und Installation

Fiir einen storungsfreien Betrieb und eine lange Produktlebensdauer sind flir Montage und
Installation bestimmte Anforderungen zu berticksichtigen.

4.1 Vor der Montage

Messmodule der PT evo CAN MM-Serie sind mit einer GORE™-Membran und einer Entliftungs-
nut ausgestattet. Diese werden flr die Regulierung von Druck und Feuchtigkeit benotigt. Um
die Funktionsfahigkeit des Gerats zu gewahrleisten, diirfen Ventilationsoffnung und Entlif-
tungsnut in der Riickwand des Gehduses niemals blockiert oder verstopft werden. Geschieht
dies, kann sich im Gehauseinneren Kondensat ansammeln und das Messmodul dadurch
beschadigt werden.

Die GORE™-Membran wird fiir die Regulierung von Druck und Feuchtigkeit

bendtigt.

< Die Ventilationsoffnung flir die GORE™-Membran bei der Montage
nicht blockieren.

®

Storungsfreie Funktion und elektrische Sicherheit konnen nur gewahrleistet
werden, wenn das Messmodul korrekt installiert ist.

= Auf korrekte Installation achten.

< Messmodul ausschlieBlich innerhalb der spezifizierten Arbeits-
umgebung betreiben.

- Siehe "PTMM evo" Datenblatt fiir weitere Informationen.

®

4.2 PT evo CAN MM montieren

Starke magnetische Felder, wie sie beispielsweise durch Dauermagneten
induziert werden, konnen die storungsfreie Funktion des Messmoduls
moglicherweise beeintrachtigen.

< Das Messmodul niemals an einem Dauermagneten befestigen.

®

Durch mechanische Veranderungen am Gehause, z. B. durch das Bohren
zusatzlicher Locher, kann das Modul zerstort werden.

< Niemals mechanische Veranderungen am Gehause vornehmen.
< Montagehinweise beachten.

Fir Gerate im Standard-Gehause bietet CSM einen Montagesatz an. Fiir
weitere Informationen wenden Sie sich bitte an den Vertrieb.

- @

Bedienungsanleitung 14 Version 01.00 // 2021
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Voraussetzungen

» Die Entliiftungsnut und die Ventilations6ffnung der GORE™-Membran werden durch die
Montage an dem vorgesehenen Ort nicht blockiert oder verstopft.

» Der Montageort verfiigt iiber einen festen Untergrund. Die Montage auf einen weichen
Untergrund (z.B. Moosgummi) kann die Entliiftungsnut blockieren und so zu einer
Beschadigung des Gerats flihren.

» Bei der Auswahl des Montageorts darauf achten, dass die Ventilationsoffnung nicht per-
manent durch Wasser oder eine andere Fliissigkeit bedeckt wird.

» Der Montageort bietet ausreichend Platz, um die Kabel ein- und auszustecken, ohne sie
zu knicken oder abzuklemmen.

» Ein Montageort, an dem die Module permanent starken Vibrationen und Schocks ausge-
setzt sind, sollte vermieden werden.

Benotigte Teile/Materialien

» Zwei M4-Schrauben * und ein passender Schraubendreher bzw. -schliissel
» ggf. weiteres Montagematerial wie z.B. Montagewinkel

oder

» vier geeignete Kabelbinder

Messmodul montieren
<= Das Messmodul am Montageort befestigen.

Montage von Messmodaulen iiber den Slide-Case-Mechanismus

Kommen in einer Applikation mehrere Module zum Einsatz, bieten Slide-Case-Gehause den
Vorteil, dass nicht jedes Gerat einzeln montiert werden muss. Nach der Montage des ersten
Moduls konnen weitere Module tiber die Fiihrungsschienen an der Gehduseoberseite und
die Aufnahmen an der Gehauseunterseite miteinander zu kompakten Modulpaketen verbun-
den werden, ohne dass dafiir Werkzeug oder Montagematerial benotigt wird. Fiir die Verbin-
dung unterschiedlich groBer Slide-Case-Gehause stehen Adapterplatten zur Verfligung. Das
erste und das letzte Modul eines Pakets werden mit jeweils einem Montagewinkel fixiert.

- Siehe Datenblatt "CAN Zubehor™".

4 Die Gewindetiefe im Modul betragt 8 mm. Die Schraubenldnge ist entsprechend der Starke des Befestigungsmaterials zu wahlen.
Abhéangig von der Modulversion werden entweder zwei (Slide-Case-Gehause) oder vier (Standard-Gehause) Schrauben benétigt.
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4.3 PT evo CAN MM installieren
4.31 Vor der Installation

Mit dem Anschluss eines CAN-Bus-Messmoduls an ein bestehendes CAN-
Bus-System kann das Verhalten des CAN-Busses beeinflusst werden.

Die unsachgemaRe Handhabung eines CAN-Bus-Systems kann Personen in
Lebensgefahr bringen und Sachschaden verursachen.
< CAN-Bus-Messmodule immer an separates CAN-Bus-System (Messbus)
anschliefRen.

<= Sicherstellen, dass die Arbeit nur von qualifiziertem und geschultem
Personal ausgefuhrt wird.

® CSM bietet unterschiedliche Kabel fiir die Verbindung von CAN-Modulen an.
1 - Siehe Datenblatt "CAN Zubehor".

Fiir weitere Details wenden Sie sich bitte an den Vertrieb.

o CSM bietet fiir CAN-Messmodule Wartungs- und Reparaturpakete an.

1 - Siehe Kapitel 6.2 "Wartungsdienstleistungen".

4.3.2 Anschliisse

Die rechts in die Frontseite des Gehduses eingelassenen Buchsen werden sowohl fiir die Uber-
tragung der CAN-Signale als auch fir die Spannungsversorgung verwendet. Das Interface-Kabel
verbindet das Messmodul mit dem Datenerfassungssystem und mit der Spannungsversorgung.

Beim AnschlieBen von Dritthersteller-Geraten an einen Messbus mit Mess-
modulen der PT evo CAN MM-Serie besondere Sorgfalt walten lassen.
[I:ﬂ <= Sicherstellen, dass die Konfigurationseinstellungen mit allen Geraten
kompatibel sind (gleiche CAN-Bit-Rate, unterschiedliche CAN-Identifier).
<= Sicherstellen, dass die Arbeit nur von qualifiziertem und geschultem
Personal ausgefiihrt wird.

Die Buchsen flir CAN-Signale und Spannungsversorgung sind parallel geschaltet
und verfiigen liber eine identische Pin-Belegung. Das Signal, das an einem
bestimmten Pin anliegt, ist daher immer an beiden Buchsen verfiigbar.

<= Sicherstellen, dass die Arbeit nur von qualifiziertem und geschultem
Personal ausgefiihrt wird.

Uber die Buchsen 1 bis 4 bzw. 1 bis 8 werden die Sensoren an das Messmodul angeschlossen.
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4.3.2.1 CAN-Buchsen

Die CAN-Buchsen sind parallel geschaltet, sodass die Signale immer an beiden Buchsen
anliegen. Beide Buchsen konnen sowohl fiir CAN IN als auch fiir CAN OUT verwendet werden.
Dies ermaglicht eine einfache Verkabelung mit nur einem Kabel zwischen zwei Messmodulen.

Am Ende einer solchen Anordnung wird ein CAN-Abschlusswiderstand in die noch freie CAN-
Buchse eingesteckt.

Fir die CAN-Anschlussbuchsen werden standardmaRig LEMO 0B-Buchsen verwendet. Fir den
Anschluss eines Kabels an diese Buchse wird folgender Stecker mit Steckereinsatz benotigt:

» FGG.0B.305.CLA xxxxx?>

Pin Signal Beschreibung
1 Power + Spannungsversorgung, plus
2 Power GND Spannungsversorgung, Masse
(5) o (2) 3 CAN_H CAN high
e 9 4 CAN_L CAN low
5 CAN_GND CAN Masse
Gehause | Abschirmung | Abschirmung Kabel

Tab. 4-1: Stecker (Frontansicht) fiir CAN-Buchse: Pin-Belegung

L Bei der Buchse vom Typ LEMO 0B handelt es sich um die von CSM ver-
1 wendete Standardversion. Fiir eine Ausstattung des Messmoduls mit
anderen Buchsen wenden Sie sich bitte an den Vertrieb.

4.3.2.2 Buchse Messeingang

Fiir die Messeingange werden standardmaRig LEMO 0B-Buchsen verwendet. Fiir den Anschluss
eines Kabels an diese Buchse wird folgender Stecker mit Steckereinsatz benotigt:

» FGA.0B.306.CLA XXXXX >

Pin Signal Beschreibung
e 1 Vi + Messspannung, plus
@ 0 2 Vi - Messspannung, minus
e O 3 - nicht angeschlossen ®
4 lour * Sensorversorgung, plus
e 9 5 lour - Sensorversorgung, Masse
6 - nicht angeschlossen 6

Tab. 4-2: Stecker (Frontansicht) fir Buchse Messeingang: Pin-Belegung

o Bei der Buchse vom Typ LEMO 0B handelt es sich um die von CSM ver-
1 wendete Standardversion. Fiir eine Ausstattung des Messmoduls mit
anderen Buchsen wenden Sie sich bitte an den Vertrieb.

5 "xxxxx" ist ein Platzhalter. Die tatsdchliche Bezeichnung hdangt vom Durchmesser des jeweils verwendeten Kabels ab.
6 Reserviert fiir TEDS
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4.3.2.3 Verbindungskabel anschlieRen

Fiir die Verbindung mit dem Datenerfassungssystem und der Spannungsversorgung sowie flr
die Verkettung von Messmodulen sind jeweils Kabel in unterschiedlichen Langen erhaltlich:

» Kabel zur Verbindung von CAN-Modulen: K70-xxxx

» Kabel fiir die Verbindung eines PT evo CAN MM mit dem PC und fiir den Anschluss an die
Spannungsversorgung: K73-xxxx/ K176-xxxx

Abhangig von der Anzahl an Messmodulen und den Kabellangen ist
moglicherweise eine Zwischeneinspeisung erforderlich.

- Siehe hierzu Abschnitt "Kabelldngen".

4.3.2.4 Spannungsversorgung anschlieBen

Die Spannungsversorgung eines Messmoduls der PT evo CAN MM-Serie und eventuell weiterer
daran angeschlossener Messmodule erfolgt uber das Interface-Kabel, welches das Messmodul
auch mit dem PC/dem Datenerfassungssystem verbindet.

CSM Messmodule sind fiir eine geringe Leistungsaufnahme ausgelegt. In Kombination mit
den Anschlusskabeln von CSM und aufgrund der kompakten Bauweise, lassen sich die Mini-
Module in den meisten Fallen einfach und unkompliziert installieren. Um eine storungsfreie
Funktion zu gewahrleisten, sind bei der Auswahl der passenden Spannungsversorgung
jedoch die im Folgenden genannten Aspekte zu beriicksichtigen.

Minimale Versorgungsspannung

Bei der minimalen Versorgungsspannung handelt es sich um den Minimalwert, die eine
Spannungsversorgung liefert. Fiir Anwendungen im Automobilbereich ist dies iblicherweise
die Bordnetz-Spannung des Fahrzeugs (z. B. 12 V fiir PKW). Beachten Sie, dass dieser Mini-
malwert ausschlaggebend ist. Bei einem 12 V-Bordnetz kann dieser Wert beispielsweise
wahrend des Motorstarts fiir eine kurze Zeit (einige Millisekunden) auf einen Wert fallen,
der unterhalb des Minimalwerts liegt, der fiir ein Messmodul spezifiziert wurde.

Grundsatzlich muss beim Betrieb von MiniModulen sichergestellt werden, dass die am letzten
Messmodul einer Versorgungskette anliegende Spannung den Minimalwert von 6 V nicht
unterschreitet.

Kabellangen

Der Widerstand eines Anschlusskabels verursacht einen Spannungsverlust im Kabel. Die Hohe
dieses Spannungsverlusts hangt von der Lange des Kabels und von dem Strom ab, der durch
das Kabel flieBt. Die Spannung am letzten Messmodul in einer Versorgungskette muss sich
innerhalb des spezifizierten Spannungsbereichs befinden (mind. 6 V).

Fur typische Anwendungen empfiehlt CSM folgende Installation:

® Spannungsversorgung = 12 V, Gesamtkabellange < 10 m:

1 - bis zu 15 Messmodule pro Spannungsversorgung
Spannungsversorgung = 8 V, Gesamtkabellange < 10 m:

- bis zu 10 Messmodule pro Spannungsversorgung
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Werden bei entsprechender Kabellange und Versorgungsspannung mehr

Messmodule verkettet als in der Tabelle angegeben, ist eine zusatzliche
Zwischeneinspeisung erforderlich.

Dﬂ Eine Zwischeneinspeisung wird auch dann bendétigt, wenn bei entsprechend

hoherer Leistungsaufnahme von Messmodulen der PT evo CAN MM-Serie

mehr Strom benotigt wird als die vorhandene Spannungsversorgung zur

Verfugung stellen kann.

i Fiir weitere technische Informationen zum Thema "Verkettung von Mess-

modulen" wenden Sie sich bitte an den Vertrieb.

Informationen zu den erhaltlichen Kabeln finden sich im Datenblatt.

- Siehe Datenblatt "CAN Zubehor".
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5 PT evo CAN MM einsetzen

5.1 Schaltungsbeispiel

Abb. 5-1 zeigt eine Reihenschaltung bestehend aus drei Messmodulen der PT evo CAN MM-Serie,
einer Spannungsversorgung, einem CAN-Interface und einem PC mit der erforderlichen Soft-
ware flir CAN-Datenerfassung und Konfiguration sowie den benotigten Verbindungskabeln.

CAN-Abschluss-
~widerstand

4 \

0000 OO

PTMM 4 evo

R
OO000 OO

© &> PTVIM 4 evo

PTMM 4 evo Datenerfassungssystem
, T

' 0 O 0 f@@ Spannungsversorgung
A3 2

© &> PTVM 4 evo

PTMM 4 evo

Abb. 5-1: Messaufbau mit drei PTMM 4 evo

Die Installation besteht aus folgenden Komponenten:

» 3 PTMM 4 evo

» 1Spannungsversorgung

» 1 Datenerfassungssystem mit Konfigurationssoftware CSMconfig
» 1 Interface-Kabel mit Anschluss fiir Spannungsversorgung

» 2 Verbindungskabel

» 1 CAN-Abschlusswiderstand

» 1 CAN-Interface

Komponenten verbinden

<= Interface-Kabel mit dem ersten Messmodul verbinden.

<= Messmodule mit den Verbindungskabeln verketten.

«= CAN-Abschlusswiderstand in die noch freie CAN-Buchse des letzten Messmoduls einstecken.
<= CAN-Interface mit dem PC verbinden.

<= Das andere Ende des Interface-Kabels tiber das CAN-Interface mit dem PC verbinden.
<= Die Bananenstecker des Interface-Kabels mit der Spannungsversorgung verbinden.
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5.2 CSMconfig Benutzeroberflache

Die Benutzeroberflache von CSMconfig ist in folgende Bereiche unterteilt:

&>

Kopfzeile

Mendiileiste
Werkzeugleiste

Arbeitsbereich
mit Layout-
Fenster

] 5] &

3/ THMM_00738_T01: Anzeigebereich
-4 THMM_00739_T02: Anzeigebereich
£ THMM_00739_T03: Anzeigebereich
-4/ THMM_00738_T04: Anzeigebereich
14 THMM_00739_T05: Anzeigebereich
-} THMM_00739_T06: Anzeigebereich
-} THMM_00739_T07: Anzeigebereich
4 THMM_00739_T08: Anzeigebereich

D cSMconfig- [CSMconfig.dbe - CAN Bus: 500000 Bits/s, 11-Bit frame]

@ Datei Bearbeiten Optionen Ansicht Fenster Hilfe

3

A

1372 °C, Filter: Mittehwert Std (100 ms)
1372 *C, Filter: Mittehwert Std (100 ms)
. 1372 °C, Filter: Mittehwert Std (100 ms)
. 1372 °C, Filter: Mittehwert Std (100 ms)
. 1372 °C, Filter: Mittelwert Std (100 ms)
1372 °C, Filter: Mittehwert Std (100 ms)
1372 *C, Filter: Mittehwert Std (100 ms)
1372 °C, Filter: Mittehwert Std (100 ms)

L SRCEN

E ' THMM_0073%: TH MM, 5/M 2861-THMM, D/N 456, & Kanale, CAN Identifier: 0x0600 ...0x0602
-100°C...
-100°C...
-100°C ..
-100°C ..
-100°C...
-100°C...
-100°C...
-100°C...

Gerdtename  5/N | GeratNr.

Format

] x
- & X
Botschaft-ID| ID-

<

E .‘ ADMM_04153: AD MM, 5/N 4158-ADMM, D/N 0, 4 Kanale, CAN Identifier: 0x069F
. ADMM_04159_AD1: Anzeigebereich -10V ..

- J\’, ADMM_D4159_AD2: Anzeigebereich -10V ...

~ 5, ADMM_04159_A03: Anzeigebereich -10V ...

S, ADMM_04159_A04: Anzeigebereich -10V ...

. 10V, Filter: Mittelwert 5td (100 ms), Sensorver
10V, Filter: Mittelwert Std (100 ms), Sensorver,
10V, Filter: Mittelwert Std (100 ms), Sensorver
10V, Filter: Mittelwert Std {100 ms), Sensorver

>

Typ Kanalname Altiv | Sensorversorgung | Sensorname | Filter [Hz] Messbereich | Aktueller Messwert | Einheit | Faktor | Offset | Sens.U | 5¢
é/T‘ THMM | THMM_00739_T01 == ja M Mittehwert Std (100 ms) || - 100 .. 1372 °C 271°C °C 1 0|
4 THMM | THMM 00729 T02 =] ja ™ Mittehwert Std (100 ms) & -100 .. 1372 °C kein Sensor *C 1 0|
M THMM | THMM_00739_T03 == ja ™ Mittelwert Std (100 ms) [ -100 .. 1372 °C kein Sensor “C 1 0|
4 THMM | THMM 00720 T04 2| ja ™ Mittehwert Std (100 ms) § -100 .. 1372 °C kein Sensor *C 1 0|
14 THMM | THMM_ 00729 T05 =] ja ™ Mittelwert Std (100 ms) [ -100 .. 1372 °C kein Sensor “C 1 0|
4 THMM | THMM 00738 T06 =] ja Mittehwert Std (100 ms)§ -100 .. 1372 °C kein Sensor *C 1 0|
14 THMM | THMM_ 00729 T07 =] ja Mittelwert Std (100 ms) [ -100 .. 1372 °C kein Sensor “C 1 0|
4 THMM | THMM 00739 T08 =] ja ™ Mittehwert Std (100 ms)§ -100 .. 1372 °C kein Sensor "C 1 0|
. ADMM
J'{ ADMM| ADMM_04159_A02 == ja M aus M = | Mittelwert Std (100 ms)~| -10.. 10V ¥ 0.000305V V 1 0|
S, ADMM| ADMM_04159_AD3 =) ja M aus M = | Mittelwert Std (100 ms) ¥ -10..10V | 0.000305V V 1 0|
J'{, ADMM| ADMM_04159_A04 =] ja M aus M = | Mittelwert Std (100 ms)~| -10.. 10V ¥ -0.000305V V 1 0|

<

Statusleiste

Interface: [Kvaser: Leaf Light HS ([Channel 0) S/MN:26641],

Kvaser Leaf Light HS V5.17 (V8.17.0), Kvase CAN

Onl

Abb. 5-2: CSMconfig Benutzeroberflache

5.2.1 Kopfzeile
Ein Klick auf das Programmsymbol links 6ffnet das Programmmendi.

ECSMconﬁg

a Wiederherstellen
Verschieben
GroBe @ndern

—  Minimieren

o Maximieren

x  SchlieBen

Expertenmodus

Alt+F4

Abb. 5-3: Programmmenu

Dieses enthalt neben den Funktionen fiir die Positions- und GroRenanderung des Pro-
grammfensters auch die Option Expertenmodus.

- Siehe CSMconfig Online-Hilfe fiir weitere Informationen zum Expertenmodus.

5.2.2 Meniileiste
Die Befehle sind in den folgenden Meniis angeordnet:

Datei Bearbeiten Optionen Ansicht Fenster Hilfe |

Abb. 5-4: Mentleiste

- Siehe CSMconfig Online-Hilfe fiir weitere Informationen zu den Meniibefehlen.
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5.2.3 Werkzeugleiste

In der Werkzeugleiste sind die am haufigsten verwendeten Meniibefehle zusammengefasst,
die durch Anklicken der entsprechenden Symbole ausgefiihrt werden.

N K Qa8gw €0 e A4B 44 av 2 - BOR

Abb. 5-5: Werkzeugleiste

- Siehe CSMconfig Online-Hilfe fiir weitere Informationen zu den Befehlen in der Werkzeugleiste.

5.2.4 Arbeitsbereich

Die Daten einer Konfiguration werden in einem Konfigurationsdokument zusammengefasst.
Abhangig vom verwendeten Bus-System wird ein Konfigurationsdokument entweder als
DBC-Datei (CAN) oder als A2L-Datei (XCP-Gateway/ECAT) gespeichert.

- Siehe CSMconfig Online-Hilfe fiir weitere Informationen zu den Konfigurationsdokumenten.

Um ein Konfigurationsdokument zu erstellen oder zu bearbeiten, stehen in CSMconfig
unterschiedliche Konfigurationsansichten zur Verfligung:
» Baumansicht
» Gerateliste
» Kanalliste
Diese Ansichten werden in einem iibergeordneten Fenster, dem Layout-Fenster, zusammen-
gefasst. Der Dialog Konfigurationslayout wahlen bietet eine Reihe von Layouts an, die unter-
schiedliche Kombinationen an Konfigurationsansichten enthalten.
< Wabhlen Sie Fenster | Konfigurationslayout wahlen.

=> Der Dialog Konfigurationslayout wahlen 6ffnet sich.

|87 Konfigurationslayout wahlen

X
[ ox |
Baumansicht (Alt +T)

% Kanalliste (alt +C)

3aumansicht und Kanalliste (horizontal angeq

UL
Ea g By

E: m Baumansicht und Kanalliste (vertikal angeorc

Gerateliste und Kanalliste (horizontal angeor

é-l Baumansicht und Gerateliste (oben, vertikal
m Kanalliste (unten)

Baumansicht (links)
E Gerételiste und Kanalliste (rechts, horizontal
v

< >

Abb. 5-6: Dialog Konfigurationslayout wahlen

<= Wahlen Sie das passende Layout aus und klicken Sie auf OK, um die Auswahl zu bestatigen.

- Siehe CSMconfig Online-Hilfe, Abschnitt "Konfigurationsansichten und Layout-Fenster" fiir
weitere Informationen.
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5.2.5 Statusleiste

Interface: [CSM: C5Mcan (Channel 0) 5/M:97], CSMcan Channel 1 {On board CAN 1051 cap(Highsp CAN Offline

Abb. 5-7: Statusleiste

Die Statusleiste kann folgende Informationen enthalten:

» Das aktuell mit dem PC verbundene Interface bzw. die Meldung "Kein gliltiges Interface
gewahlt"

» Das Bus-System der aktiven Konfiguration

» Der Status der Konfiguration: "Online" oder "Offline"

5.3 PT evo CAN MM konfigurieren

Fiir die Konfiguration von Messmodulen der PT evo CAN MM-Serie wird die Software CSMconfig
verwendet.

Es wird empfohlen, stets die aktuellste Version von CSMconfig zu verwenden.
Alte Versionen unterstiitzen ggf. nicht alle Modulvarianten und Funktionen.

D:ﬂ Die aktuellste Version von CSMconfig ist im Download-Bereich der CSM
Webseite zu finden.

- Siehe: https://s.csm.de/de-cfg

Die folgenden Abschnitte enthalten Informationen zu diesen Themen:

» PT evo CAN MM-Einstellungen
» Erstellen einer einfachen Konfiguration mit CAN-Messmodulen in CSMconfig

In CSMconfig konnen Konfigurationen online oder offline erstellt werden.

Online-Konfiguration
» Die Messmodule sind mit der Konfigurationssoftware verbunden.

» Eine Konfiguration kann unmittelbar nach der Fertigstellung in CSMconfig auf einzelne
oder alle Messmodule einer Messkette libertragen werden.

Offline-Konfiguration

» Es besteht keine Verbindung zwischen Konfigurationssoftware und Messmodul(en). Das
Konfigurationsdokument wird "offline", d. h. ohne Verbindung zur Messkette erstellt.

» Die Konfiguration wird zu einem spateren Zeitpunkt auf die Messkette iibertragen:
via CSMconfig, nachdem eine Online-Verbindung zur Messkette hergestellt wurde
durch Ubertragung des Konfigurationsdokuments auf die Messapplikation vor Ort

Konfigurationsansichten

Fiir die Konfiguration stehen in CSMconfig unterschiedliche Ansichten zur Verfligung: Baum-
ansicht, Gerateliste oder Kanalliste. Die Ansichten sind in einem libergeordneten Fenster zu
Konfigurationslayouts zusammengefasst.

- Siehe Kapitel 5.2.4 "Arbeitsbereich" fiir weitere Informationen.

In den folgenden Abschnitten werden die grundlegenden Schritte flir eine Konfiguration in
der Baumansicht beschrieben.
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5.3.1 Dialoge und Fenster

o Welche Ansichten bei der Konfiguration angezeigt werden, hangt von dem
1 Konfigurationslayout ab, das im Auswahldialog Konfigurationslayout wahlen
definiert wurde.

Beispiel
Wird eine neue Konfigurationsdatei angelegt (> Datei | Neu), wird per Default der Dialog

Dokumententyp wahlen angezeigt. Wahlen Sie hier den fiir die Konfiguration erforderlichen
Dateityp aus. Verwenden Sie nur CAN (DBC) fiir Messapplikationen mit CAN-Messmodulen.

Dokumententyp wahlen X

(® nur CAN (DBC) Verwenden Sie das CAN-DB Format, wenn Thre
Messgeréte direkt mit CAN verbunden sind.

O XCP-Gateway (AZL) Wenn Sie ein XCP-Gateway einsetzen,
verwenden Sie das A2L-Format.

HINWEILS: Unter <Optionen [ Einstellungen:= kiinnen Sie einen
Standard-Dokumententyp wihlen. Daraufhin wird dieser
Dialog nicht mehr angezeigt werden.

I OK. | ‘ Abbrechen |

Abb. 5-8: Dialog Dokumententyp wahlen, Option nur CAN (DBC) ausgewahlt

Im Dialog Programmeinstellungen (- Optionen | Einstellungen) kdnnen u. a. auch die Ein-
stellungen fiir das Erstellen einer neuen Konfigurationsdatei gedndert werden. Die Option
voreingestellter Dokumenttyp bietet hierfiir folgende Moglichkeiten:

B Programmeinstellungen

.

>

AL AR A A

> Dokumente und Ansichten

voreingestellter Dokumenttyp .. immer fragen ~
fiar Medule nur CAN (*DBC)

DBC-Vorlage fr CAN-Module KSR

A21 -Vorlage fiir EtherCAT-Module D:\Projekte\A2L\Template1.a2l

31 i AR A AT fost sttt st soos ot B s it 080 0 48 i b P s S 505

Abb. 5-9: Dialog Programmeinstellungen, Optionen fiir voreingestellter Dokumenttyp

» ...immer fragen (Standard): Der Dialog Dokumententyp wahlen wird verwendet.

» nur CAN (*.DBC): Beim Erstellen einer neuen Konfigurationsdatei wird automatisch der
Dateityp *.DBC verwendet.

» XCP-Gateway (*.A2L): Beim Erstellen einer neuen Konfigurationsdatei wird automatisch
der Dateityp *.A2L verwendet.

- Siehe CSMconfig Online-Hilfe flir weitere Informationen.

5.3.2 Offline-Konfiguration

In den folgenden Abschnitten werden die Schritte flir eine Konfiguration im Offline-Modus
beschrieben. Bei einer Offline-Konfiguration werden die Konfigurationsdaten in einer Datei
zusammengefasst. Diese Datei kann zu einem spateren Zeitpunkt auf ein Messmodul oder
eine Messkette libertragen und fiir die weitere Verwendung in einem anderen Tool wie

z. B. vMeasure, CANape® oder INCA zur Verfugung gestellt werden.

<= CSMconfig starten.
=> Das CSMconfig Programmfenster 6ffnet sich.
<= Datei | Neu auswahlen (> Strg + N).
=> Der Dialog Dokumententyp wahlen (Abb. 5-8) 6ffnet sich.
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<= Fiir Konfigurationen mit CAN-Messmodulen die Option nur CAN (*.DBC) auswahlen und
mit OK bestatigen.

=> Das Fenster mit der Baumansicht 6ffnet sich (hier CSMconfig.dbc).

Abb. 5-10: Fenster CSMconfig.dbc, Baumansicht

<= Mauszeiger auf das Fenster fiihren und mit rechter Maustaste klicken.
=> Das Kontextmeni offnet sich.

3

Eingabe i

<

Bearbeite Beschreibung }'

@ Aktivieren Strg+1 g
&%,| Deaktivieren Strg+0 ;
|il,. Einfﬁgen'\eines Moduls Alt+Einfg | ;
@il Loschen Mies Moduls AltsEntt | €

Abb. 5-11:Fenster CSMconfig.dbc, Baumansicht, Kontextmenii

<= Einfiigen auswahlen (= Einfg).
= Der Dialog Geratetyp auswahlen offnet sich.

Geratetyp auswahlen

< CAN Module | oK |
T CAN Hocheolt Madule
B xx$oan Module

B Anders Moduls

Abb. 5-12: Dialog Geratetyp auswahlen

In diesem Dialog konnen Modulserien ausgewahlt werden (z. B. AD MM-Serie
oder HV TH MM-Serie), nicht aber spezifische Modulvarianten (z. B. ADMM 8 pro
oder HV THMM 4). Die Optionen in den Dialogen fiir die Gerate- und Kanalkonfi-
[I:ﬂ guration entsprechen jeweils der hochsten Ausbaustufe einer Messmodulserie.

Falls sich bei der Ubertragung der Konfigurationsdatei auf das Messmodul
herausstellt, dass bestimmte Einstellungen nicht kompatibel sind, erscheint
eine Fehlermeldung, die auf die fehlerhafte Einstellung (z. B. zu hohe Messda-
tenrate) hinweist.
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<= Falls im Auswahlfenster nicht das gewiinschte Messmodul angezeigt wird, auf das #-Zeichen
vor der passenden Kategorie klicken.

=> Das Untermenu offnet sich.

Gerdtetyp auswahlen

E|T CaM Module
gl A0 MM-Serie
g CHT MM-Sene

OuUT Mb-5erie
[orrmisen ]

g STG MM-Serne
g TH MM-Serie
E- T CAN Hochvalt Module
- HY AD MM-Serie
‘ Hyw AD TBM-Sene
' HY' PT MH-Serie
‘ Hw PT TEM-Serie
' HY' TH M-S erie
' Hw TH TEM-5erie
' Hw Bk 1m0

- HY BM 1.2 45
@ HY BM 3%

- T #xFean Module
[]---T Andere Module

ok

Abb. 5-13: Dialog Geratetyp auswahlen, Untermenis ge6ffnet

< Modulserie auswahlen (CAN Module | PT MM-Serie) und Auswahl mit OK bestatigen.
=> Der Dialog fiir Geratekonfiguration wird angezeigt.
=> Im Hintergrund wird das Konfigurationsfenster CSMconfig.dbc eingeblendet.

CSMconfig.dbe - CAN Bus: 500000 Bits/s, 11-Bit frame [==][=]

7 CAN Bus: 500000 Bits/s, 11-Bit frame

-4 PTMM_00000: PTMM, 4 Kanale, CAN Identifier: 0x0600
£ PTMM_0D00D_TOT: i ich =50 °C . +500 °C.
+-.. 1 PTMM_0D00D_TOZ: Anzeigy i
1.4 PTMM_0D00D_TO3: Anz:
114 PTMM_0D00D_TO4: Anzeigebereiq

Abbrechen
o [0 [ Mg
e ! [100ms /1012
Aus Berdtesen
InGerst speichen | =

gl
| [18bi ~|

Basisdentiier: [040600 [ Kerfiguration pro Kanal

Y pmam! =

14 pTvam pTvM 00000 T03 = ja Identifier-Schrittweite: 13 [ Info-Botschalt = ,
Identiier Bereich: 040600

4 pTMM PTVMM_00000_T04 =] ja P

100| 0.0039083 -5.775e-07

100 0.0039083 -5.775¢-07
100| 0.0039083 -5.775e-07

< >

Abb. 5-14: Dialog fiir Geratekonfiguration, Konfigurationsfenster CSMconfig.dbc im Hintergrund

Hinweise zur Konfiguration von Messkanalen und Messmodul finden sich im Abschnitt
Online-Konfiguration.

- Siehe Kapitel 5.3.3.7 "Messkandle einstellen" bzw. Kapitel 5.3.3.8 "Messmodul einstellen".

Eine neu erstellte oder geanderte Konfiguration muss abschlieBend noch auf das entspre-
chende Messmodul libertragen werden.

- Siehe Abschnitt "Konfigurationsdaten auf Messmodul libertragen".
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5.3.3 Online-Konfiguration

5.3.3.1 Konfiguration vorbereiten

<= Vor Beginn einer Online-Konfiguration sicherstellen, dass
Messmodul und PC {iber ein entsprechendes CAN-Interface korrekt verbunden sind
CSMconfig auf dem PC installiert ist.

5.3.3.2 Programm starten
< CSMconfig starten.
=> Das Programmfenster 6ffnet sich (ggf. wird die zuletzt geladene Konfiguration
angezeigt).
<= Wenn in der Statuszeile des Programmfensters das verwendete Interface angezeigt wird
(Abb. 5-15), fahren Sie fort mit Kapitel 5.3.3.4 "Neue Konfigurationsdatei anlegen".

| Interface: [CSM: C5Mcan (Channel 0) 5/M:97], CSMcan Channel 1 {Cn board CAN 1051 cap(Highsp CAN Offline |

Abb. 5-15: Statusleiste: Schnittstelle "CAN-Interface"

<= Falls in der Statuszeile nicht das verwendete oder kein Interface angezeigt wird (Abb.
5-16), fahren Sie fort mit Kapitel 5.3.3.3 "Kommunikationsschnittstelle auswahlen".

| Kein gultiges Interface gewadhlt - |

Abb. 5-16: Statusleiste: "Kein glltiges Interface ausgewahlt"

5.3.3.3 Kommunikationsschnittstelle auswahlen

CSMconfig iiberpriift nach dem Programmstart die Kommunikationsschnittstellen auf vor-
handene Verbindungen. Diese werden im Dialog Interface aufgelistet.

Optionen | Ansicht Fenster Hilfe

|'§ Interface ... Strg+1 |
i | Umscladiten On/Offline Strg+T
Erweitert 4

Einstellungen

Sprache 4

Abb. 5-17: Optionen | Interface

<= Optionen | Interface auswahlen (- Strg + 1.
=> Der Dialog Interface o6ffnet sich.

Interface

Interf;
[cS: CsMean (Channel 0) S/b:78 -
Abbrechen

Abb. 5-18: Dialog Interface

= Falls das gewiinschte Interface nicht angezeigt wird, rechts auf den Pfeil v klicken.
= Das Pulldown-Meni offnet sich.

Interface

netese
hi: CShdcan (Channel 0).5N:78 3
Abhbrechen

Abb. 5-19: Dialog Interface, Pulldown-Meni geoffnet

< Gewdlnschtes Interface auswahlen.
<= Auf OK klicken, um die Auswahl zu bestatigen.
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5.3.3.4 Neue Konfigurationsdatei anlegen

i Die im folgenden Abschnitt beschriebene Vorgehensweise ist nicht erfor-

derlich, wenn die Konfiguration tiber die Option Auto-Konfiguration erfolgt.

- Siehe Kapitel 5.3.3.6 "Hardware suchen und Auto-Konfiguration".

<= Datei | Neu auswahlen (- Strg + N).
= Der Dialog Dokumententyp wahlen (Abb. 5-8) 6ffnet sich.

= Flr Konfigurationen liber CAN-Schnittstelle die Option nur CAN (DBC) auswéahlen und
Auswahl mit OK bestatigen.

= Das Fenster CSMconfig.dbc 6ffnet sich.

CAM Bus: 500000 Bits/s, 11-Bit frame:

Fosradndabnrtoah PR ST Y

Abb. 5-20:Fenster CSMconfig.dbc, Baumansicht

5.3.3.5 CAN-Parameter einstellen

o Wurde liber Auto-Konfiguration oder Hardware suchen eine neue DBC-Datei
1 erstellt, ist in der Regel keine manuelle Einstellung der CAN-Parameter
erforderlich.

- Siehe Kapitel 5.3.3.6 "Hardware suchen und Auto-Konfiguration".

Eine Anderung der CAN-Parameter kann z. B. erforderlich sein, wenn

» in der Applikation High-Speed Messmodule mit hoheren Messdatenraten verwendet werden,
» Messdatenerfassungssoftware verwendet wird, die andere CAN-Parameter benotigt.

Abb. 5-21: Fenster CSMconfig.dbc, Baumansicht, CAN-Parameter einstellen

<= Den Mauszeiger tiber den CAN-Bus-Eintrag fuhren und mit der linken Maustaste doppelklicken.
oder

< Den CAN-Bus-Eintrag mit dem Mauszeiger markieren und die Eingabe-Taste driicken.

Bedienungsanleitung 28 Version 01.00 // 2021



&>
PT evo CAN MM-Serie — PT evo CAN MM einsetzen 55

=> Der Dialog CAN-Bus offnet sich.

CAN-Bus
Parameter
Batschaftstyp: 11 Bit [Standard CAN]
Abbrechen
Bitrate [Bits/s]: 500000 ~
Sample Paint [%): BB
Information
Linzahl Gerate: 1 Geratle]
CAM-Buslast: ca. 0%

Abb. 5-22:Dialog CAN-Bus

Erforderliche Einstellung vornehmen und auf OK klicken, um den Dialog zu schlieRen.

- Siehe CSMconfig Online-Hilfe fiir weitere Informationen.

Wenn der Vorgang erfolgreich war, erscheint folgende Meldung:

CSMcenfig x

iE CAN-Einstellungen erfolgreich umkonfiguriert.

Abb. 5-23:Meldung "CAN-Einstellungen erfolgreich umkonfiguriert."

— Auf OK klicken, um das Fenster zu schlieBen.

5.3.3.6 Hardware suchen und Auto-Konfiguration

Im nachsten Schritt wird geprift, welche Messmodule an den Bus angeschlossen sind.
Hierfiir stehen die Funktionen Hardware suchen und Auto-Konfiguration zur Verfiigung.

Mit beiden Funktionen lassen sich an den Bus angeschlossene Messmodule erkennen und die
gespeicherten Konfigurationen auslesen. Auto-Konfiguration bietet tiber die reine Moduler-
kennung hinaus noch die Moglichkeit, eventuell bestehende Konflikte zu l6sen (z. B. CAN-ID-
Konflikte oder Konflikte bei der Namensvergabe). Eine automatische Konfiguration der Kanale
im eigentlichen Sinne (z. B. Messbereich einstellen) erfolgt jedoch nicht.

o Fiir die Erstellung einer Erstkonfiguration mit mehreren neuen CAN-Messmo-
l dulen empfiehlt es sich, die Funktion Auto-Konfiguration zu verwenden, da
bei Messmodulen im Auslieferungszustand dieselbe CAN-ID eingestellt ist.

Hardware suchen ausfiihren

Mit Hardware suchen wird der CAN-Bus auf angeschlossene Messmodule gescannt. Die Konfigu-
rationsdaten werden zusammengefasst und konnen abschlieBend in einer DBC-Datei gespeichert
werden.

\

Bedienungsanleitung 29 Version 01.00 // 2021

Um Hardware suchen ausfiihren zu konnen, muss ein neues Konfigurationsdo-
kument geoffnet werden.

<= Datei | Neu auswahlen (= Strg + N)




&>
PT evo CAN MM-Serie — PT evo CAN MM einsetzen 55

m‘ Bearbeiten Optionen Ansicht Fenste|

D Meu Strg+N

[5 | Offnen ... Strg+0
SchlieBen

E' Speichern Strg+5
Speichern unter ...

“ Auto-Konfiguration A=A
Auto-Skalierung Alt+5

‘ Dokument prifen Strg=K

Bericht ... Alt+R

Q Hardware suchen Strg+B
Gerdte aktuaLheren

i) Alle Gerate neu konfigurieren Strg+G

P PP ST S

Abb. 5-24: Datei | Hardware suchen

<= Datei | Hardware suchen auswahlen (- Strg + B).
= Der Bus wird auf angeschlossene Messmodule liberprift.
= Erkannte Messmodule werden unter der Bus-Ebene aufgelistet.

# CSMconfig.dbe - CAN Bus: 500000 Bi
T CAM Bus: 500000 Bits/s, 11-Bit frame
(WY D T0ANA_DD2E0: BT MM, S/N 3 g

W e B g P LR,

Abb. 5-25: Fenster CSMconfig.dbc, Baumansicht, erkannte Messmodule

Auto-Konfiguration ausfiihren

Ahnlich wie bei Hardware suchen wird mit der Funktion Auto-Konfiguration der Bus auf ange-
schlossene Messmodule iiberpriift. Zusatzlich werden mit Auto-Konfiguration eventuell vorhan-
dene Konflikte (z. B. CAN-ID Konflikte oder Konflikte bei der Namensvergabe) erkannt und geldst.

Wird Auto-Konfiguration verwendet, ist es nicht erforderlich, zuvor eine neue Konfigurations-
datei anzulegen, da diese beim Ausfiihren der Funktion automatisch generiert wird. Die neue
Konfigurationsdatei muss nach Beendigung des Vorgangs entsprechend benannt und im
gewlinschten Ordner gespeichert werden.

- Siehe Kapitel 5.3.3.9 "Konfiguration speichern".

Datei i Bearbeiten Optionen Ansicht Fenste|

|__L] Meu Strg+N

[&| Offnen ... Strg+0
Schlieben

E‘ Speichern Strg+S

Speichern unter ...

[# Auto-konfiguration AltsA
Autu-SkaIielunL} Alt+5

T

Abb. 5-26: Datei | Auto-Konfiguration

= Datei | Auto-Konfiguration auswahlen (- Alt + A).
=> Der Bus wird auf vorhandene Messmodule und eventuell vorliegende Konflikte Uberprift.
=> Das Fenster AutoConfig 6ffnet sich.
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BB csMconfig — O x

Datei Bearbeiten Optionen Ansicht Fenster Hilfe

W CAN Bus: 500000 Bits/s, 11-Bit frame

Abb. 5-27: Fenster AutoConfig: "Suche nach Geraten.."

=> Auto-Konfiguration wird ausgefiihrt, die Meldung "Suche nach Geraten..." wird
eingeblendet.

=> Nach Beendigung des Vorgangs werden folgende Fenster angezeigt:
» AutoConfig: Die angeschlossenen Messmodule werden angezeigt.

B8 cSMconfig — ] X
Datei Bearbeiten Optionen Ansicht Fenster Hilfe

M= Q B A 2 ) ? B%;

T CAN Bus: 500000 Bits/s, 11-Bit frame
[-4# PTMM_00389: PTMM, S/N 389, D/N 0, 4 Kanale, CAN Identifier: 0x0600

CSMconfig

1 Gerdt(e} gefunden €} Sens.0 [*C]| Phys.U| Phys.0 | Disp.Min| Disp.M|
4Kandle insgesamt
0Kanale sind mit TEDS-Sensoren bestuckt

-50

-50

=

Abb. 5-28: Auto-Konfiguration wird ausgefiihrt

» In einem weiteren Fenster erscheint eine Meldung, die darliber informiert, wie viele
Messmodule, -kanale und ggf. TEDS-Sensoren erkannt wurden.

CSMconfig x

1 Gerat(e) gefunden
4 Kandle insgesamt

0 Kanale sind mit TEDS-Sensoren bestuckt

Abb. 5-29:Meldefenster nach erfolgter Auto-Konfiguration

Die Schaltflache OK in diesem Fenster beinhaltet einen automatischen Zahler, der von "5"
bis "0" zahlt. Das Fenster schlieBt sich automatisch, sobald der Zahler bei "0" angelangt ist.
Durch Klicken auf OK kann das Fenster vorab geschlossen werden.

- Informationen zum Speichern einer Konfiguration finden sich in Kapitel 5.3.3.9 "Konfigura-
tion speichern".
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5.3.3.7 Messkanadle einstellen

'\‘A}
Abb. 5-30:Fenster CSMconfig.dbc, Baumansicht, Kanalliste ausgeblendet

O L

FER T P L TV W PP

<= Falls die Liste der Messkanale nicht eingeblendet ist, auf das Symbol 4 links vom
Gerateeintrag klicken, um den Verzeichnisbaum zu offnen.

=> Die Liste der Messkanale offnet sich.

M PTMM_00389_T01: Anzeigebereich -50 °C ... +500 °C
M PTMM_00389_T02: Anzeigebereich -30 °C ... +300 °C
; M PTMM_00389_T03: Anzeigebereich -30 °C ... +500 °C
i, M PTMM_00389_T04: Anzeigebereich -30 °C ... +300 °C

PN AP PP S N T LT ¥ Sy PR e S P

Abb. 5-31: Fenster CSMconfig.dbc, Baumansicht, Kanalliste eingeblendet

T FUREL TP P ¥

< Mit dem Mauszeiger auf den ausgewahlten Kanaleintrag doppelklicken.
oder

<= Kanaleintrag mit dem Mauszeiger markieren und die Eingabe-Taste driicken.
=> Der Dialog fiir Kanalkonfiguration offnet sich.

Kanal 1wvon Gerdt PTMM_00389, S/N 389, D/M O
Kanalname: [PTMM_00383_T 1 | =]
F.omrmertar: | |
Abbrechen
Sensornane: | |
Aktueller Messwert: | |
CAN-dentifier: | Pro Gerdt Rate: |pro Gerat =l
Messbereich: |-5EI .. +5800°C LI
Umrechnung * Anzeige * Temperaturkoeffizienten
Phyzikalizche Einheit: | *C |
Empfindlichkeit [Faktor] Offset
@® Formel PrysCl=[ 1] *Signal [T+ [ g«
Signal Physikalisch
O Zweipunkt Unterar: B0 °C B0 °C
Oberer: 500) *C 500| *C

Abb. 5-32: Dialog fiir Kanalkonfiguration (PT evo CAN MM-Serie)

< Erforderliche Einstellung vornehmen (siehe Tabelle "Optionen Kanalkonfiguration

PT evo CAN MM-Serie").
<= Auf OK klicken, um den Dialog zu schlieRen.
<= Flr die Konfiguration der librigen Messkanale wie oben beschrieben vorgehen.
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Optionen Kanalkonfiguration PT evo CAN MM-Serie

Feld

Funktion

Allgemeine Einstellungen

Kanalname

Eingabefeld fur Kanalnamen. Diese Bezeichnung wird in der DBC-Datei
gespeichert und von der DAQ-Software als Bezeichner verwendet.

Erlaubte Zeichen: [a...Z], [A...Z], [0...9] und [ _] (max. 32 Zeichen)

Es ist moglich, eine Signaldi”lenbank in CSMconfig zu integrieren. Durch
Anklicken der Schaltflache = wird die Signaldatenbank aufgerufen. Uber
diese Datenbank kdnnen Signalnamen (Kanalnamen) ausgewahlt und
dem Messkanal zugeordnet werden. Dem Signalnamen ist gegebenen-
falls noch ein Kommentar zugeordnet, der nach erfolgter Zuweisung im
Feld Kommentar angezeigt wird. Ist die Schaltflache ausgegraut, steht
keine Signaldatenbank zur Verfligung.

- Siehe CSMconfig Online-HIlfe, Abschnitt "Dialog fiir Kanalkonfigura-
tion" fiir weitere Informationen.

Kommentar

Eingabefeld fiir Freitext, z. B. Hinweis/Kommentar zur Kanalkonfiguration;
Keine Beschrankung verwendbarer Zeichen (max. 100 Zeichen)

Sensorname

Uber die Schaltflache o] wird ein Dialog zur Auswahl von Sensordefini-
tionen aufgerufen. Mit der Auswahl einer Sensordefinition werden die
entsprechenden Parameter (Kalibrierung, Sensorversorgung, Messbe-
reich) in das Konfigurationsdokument libernommen.

- Siehe CSMconfig Online-Hilfe, Abschnitte "Dialog fiir Kanalkonfigura-
tion" und "Sensordatenbank" fiir weitere Informationen.

Aktueller
Messwert

zeigt den aktuellen Messwert des Kanals an.

CAN-Identifier

Mit dieser Option wird der kanalspezifische CAN-Identifier definiert.
Diese Option ist nur verfliigbar, wenn das Modul die Funktion unterstiitzt
und im Dialog fiir Geratekonfiguration die Option Konfiguration pro
Kanal aktiviert ist.

Rate

Mit dieser Option wird die kanalspezifische Senderate definiert.

Diese Option ist nur verfliigbar, wenn das Modul die Funktion unterstiitzt
und im Dialog fiir Geratekonfiguration die Option Konfiguration pro
Kanal aktiviert ist.

Messbereich

-50 °C bis +500 °C

Schaltflachen
Auto-Offset ruft die Funktion Auto-Offset des Assistenten fiir Auto-Skalierung auf.
Auto- ruft die Funktion Auto-Skalierung des Assistenten fiir Auto-Skalierung auf.
Skalierung

setzt die Einstellungen im Dialog auf die Werkseinstellungen zuriick. Der
Vorgabewerte | Inhalt bestimmter Felder wie beispielsweise Kanalname bleibt jedoch

unverandert.

Registerkarte Umrechnung

Uber eine physikalische Skalierung kdnnen hier die von einem Sensor gelieferten Mess-
werte mit einer nachgeschalteten DAQ-Software (z. B. vMeasure, INCA oder CANape®) in
beliebige MessgrofRen skaliert werden.

CSMconfig bietet hierfiir die Optionen Formel (Skalierung als lineare Funktion) und Zwei-
punkt-Skalierung (Skalierung iiber zwei Punkte) an.
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Feld

Physikalische

Funktion
Eingabefeld fiir die Messeinheit des Kanals.
Erlaubte Zeichen: [a...z], [A...Z],[0..9], [ _Tund [ ° ] (max. 32 Zeichen)

Einheit Die hier eingetragene Einheit wird automatisch als Messeinheit in den
Tabs Umrechnung und Anzeige angezeigt.
Unter Formel kann (iber die GroRen Faktor und Offset eine Formel fiir
Formel . - L "
die Konvertierung in eine andere Messgrol’e erstellt werden.
Empfindlich- . .
keit (Faktor) Feld fur die Eingabe des Skalierungsparameters
Offset Feld fur die Eingabe des Offsetwerts
Die Zweipunkt-Skalierung bietet die Moglichkeit, die Konvertierung von
Zweipunkt Sensormesswerten in eine andere MessgrofRe liber die Definition zweier
Punkte auf einer Achse durchzufiihren.
Signal vom Sensor gelieferte Messwerte
Unterer unterer Sensormesswert
Oberer oberer Sensormesswert

Physikalisch

skalierte Messwerte in der unter Einheit eingestellten MessgroRe.

Unterer

unterer, vom Anwender zu definierender Wert

Oberer

oberer, vom Anwender zu definierender Wert

Registerkarte Anzeige

Hier konnen die Standardwerte fiir die Messwertanzeige in einem nachgeschalteten
MC bzw. DAQ Tool definiert werden.

In den ausgegrauten Feldern werden der untere und der obere Gren-

Gerat zwert des skalierten Messbereichs angezeigt.
Minimum Anzeige des unteren Grenzwerts des skalierten Messbereichs
Maximum Anzeige des oberen Grenzwerts des skalierten Messbereichs
Mit diesen Parametern werden der untere und der obere Grenzwert fur die
Benutzer Darstellung des Messwertebereichs in der nachgeschalteten MC- oder DAQ-
Software eingestellt. Als Voreinstellung werden hier der Minimalwert bzw.
Maximalwert des Messbereichs angezeigt, der unter Gerat angezeigt wird.
Minimum Vom Anwender zu definierender Minimalwert, der in der MC- oder
DAQ-Software verwendet wird.
. Vom Anwender zu definierender Maximalwert, der in der MC- oder
Maximum

DAQ-Software verwendet wird.

Registerkarte Temperaturkoeffizienten

Uber die sensorspezifischen Temperaturkoeffizienten RO, A, B und C kdnnen bei Bedarf auch
PT-Widerstande mit niedrigen Genauigkeitsklassen parametriert werden. Diese Koeffizienten
stehen ausschlieBlich in Verbindung mit Messmodulen vom Typ PTMM evo zur Verfiigung.

Vorein-
stellungen

Uber die Optionen PT100 bzw. PT1000 kann der passende Widerstands-
wert voreingestellt werden. Durch die Auswahl der Option Benutzerdefi-
niert werden die Eingabefelder fiir die Temperaturkoeffizienten aktiviert.
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Feld Funktion

RO: Nennwiderstand bei 0 °C; RO kann bis zu +10 % vom Nennwert
abweichen.

Die Standardwerte fir die Koeffizienten A bis C lauten gemafR

lemf%efatur- DIN EN 60751:2009-05:
oefhizienten | . 3.9083e-3

B: -5.775e-7
C:-4.183e-12

Tab. 5-1: Optionen Kanalkonfiguration (PT evo CAN MM-Serie)

5.3.3.8 Messmodul einstellen

CSMconfig.dbc - CAN Bus: 500000 Bits/s, 11-Bit frame

T CAM Bus= 500000 Bits/s, 11-Bit frame
J PTMM_D0382: PT MM, S/N 389, D/N 0, 4 Kandle, CAN |dentifier: Dx0600

Ay Ay,

“Mﬂwmwwwuﬂﬁmuutw.l-ﬂ)fm‘}

Abb. 5-33:Fenster CSMconfig.dbc, Baumansicht, Messmodul markiert

<= Mit linker Maustaste auf den Gerateeintrag doppelklicken.
=> Der Dialog fiir Geratekonfiguration 6ffnet sich.

Gerat PTMM_00389, 5/N 389, D/N O

Eingtellungen
. ()8
Gerdtetyp: | FPT Mk
Serignnummer: Abbrechen
Gerdtename: |PTMM_00389 |
Kandle/Rate: |4 v| [ 100ms /10Hz |
[ratenformat; |INTEL - | |‘IB bit V| » 8
CaM
Basis-ldentifier: | 0x0500 [ Konfiguration pra Kanal
|dentifier-Schrittweite: | 1.2 O info-Botschaft

Identifer Bereich: [040600 |

Abb. 5-34:Dialog fiir Geratekonfiguration (PT evo CAN MM-Serie)

Dialogbereich Einstellungen

Bei einer Online-Konfiguration wird nach dem Ausfiihren von Hardware suchen oder
Auto-Konfiguration unter Geratetyp der ermittelte Geratetyp und im Feld Seriennummer
die ermittelte Seriennummer angezeigt.

Bei einer Offline-Konfiguration wird der Geratetyp angezeigt, der iiber den Dialog Geratetyp
auswahlen (Abb. 5-12) ausgewahlt wurde. Die Seriennummer des Messgerates, fiir das die
Konfiguration erstellt wird, muss manuell in das Feld Seriennummer eingegeben werden.

Unter Geratename wird zunachst eine Standardbezeichnung angezeigt, die sich aus der
Bezeichnung des Geratetyps und der Seriennummer zusammensetzt. Stattdessen kann auch
ein individueller, benutzerdefinierter Name eingegeben werden.

Folgende Bedingungen sind bei der Namensvergabe zu beriicksichtigen:

» Der Name darf maximal 24 Zeichen lang sein.
» Erlaubte Zeichen: [a...Z], [A...Z], [0..9] und [ _].
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» Der Name muss mit einem Buchstaben oder [ _] beginnen.

» Der Name muss eindeutig sein. Er darf nur einmal pro Konfiguration (DBC-Datei) verwendet
werden.

Wird die Standardbezeichnung beibehalten, wird diese automatisch angepasst, wenn die
Seriennummer geandert wird. Die Bezeichnung in diesem Feld wird auch als Komponente
flir die Bezeichnung der Kanale verwendet (siehe Abb. 5-34).

Das Feld Geratenummer ist bei CAN-Messmodulen fiir die Eingabe einer Geratenummer vorge-
sehen. Die Verwendung dieser Nummer ist jedoch nicht obligatorisch. Bei ECAT-Messmodulen
steht diese Option nicht zur Verfigung. Das Eingabefeld ist daher ausgegraut.

Im Auswahlmenii Kanale (links) wird die Anzahl der verfiigbaren Messkandle angezeigt.

Als Standardeinstellung ist "4" bzw. "8" vorgegeben. Messmodule vom Typ PTMM 8 evo und
PT8 evo konnen mit vier oder acht Kanalen betrieben werden. Da im Betrieb mit 4 Kanalen nur
eine CAN-Botschaft benotigt wird (anstatt zwei CAN-Botschaften), halbiert sich die Buslast.

Uber das Auswahlmenii Rate (rechts) wird die fiir alle Messkanale giiltige Messdatenrate
eingestellt.

Das Auswahlmeni Datenformat stellt fiir die Ubertragung von CAN-Botschaften zwei Formate
zur Verfiigung (bei ECAT-Messmodulen funktionslos und ausgegraut):

» INTEL (LSB first, Little Endian)

» MOTOROLA (MSB first, Big Endian)

Bei Temperaturmessmodulen (TH/HV TH sowie PT/HV PT) kann tiber das Auswahlmenii rechts
die Auflosung eingestellt werden:

» 0,1°C (Standard)

» 1°C

» 16 Bit

Dialogbereich CAN

Dieser Dialogbereich steht nur bei CAN-Messmodulen zur Verfligung.

CAN

Basis-Identifier: | (%0600 [ Korffiguration pro Kanal
Identifier-Schiittwaite: 1. a Info-Botschaft

Idertifier-Bereich: D060 . 50801 |

Abb. 5-35: Dialog fiir Geratekonfiguration, Bereich CAN

Im Feld Basis-Identifier wird der Start-ldentifier angezeigt. Welcher Wert hier angezeigt wird, hangt
von der Einstellung ab, die im Dialog Programmeinstellungen unter CAN: Basis-ldentifier definiert
ist. Im Bedarfsfall (z. B. CAN-ID Konflikt) kann dieser Wert entsprechend gedndert werden.

Bei Messmodulen der PT evo CAN MM-Serie erfiillt das Feld Identifier-Schrittweite keine
Funktion. Das Feld ist ausgegraut und es wird der Wert "n.a." angezeigt.

Im Feld Identifier-Bereich wird der Bereich der verwendeten CAN-Identifier angezeigt.

StandardmaRig werden CAN-Identifier und Ubertragungsrate pro Gerat angegeben. Mit der Option
Konfiguration pro Kanal konnen CAN-Identifier und Ubertragungsrate fiir jeden Kanal individuell
eingestellt werden. Ist die Option aktiviert, werden das Pulldown-Menii Rate und das Feld
Basis-Identifier deaktiviert. Beide Optionen konnen dann fiir jeden Kanal im Dialog fiir Kanalkon-
figuration eingestellt werden. Diese Funktionalitat ist nur fiir bestimmte Messmodule verfiigbar.
Eine Liste der Messmodule, welche die Funktionalitat unterstiitzen, finden Sie in der Online-Hilfe.

- Siehe CSMconfig Online-Hilfe, Abschnitt "Konfiguration von CAN-ID und Senderate pro Kanal".
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Mit der Option Info-Botschaft konnen Signale mit zusatzlichen Daten in einer separaten
Botschaft versendet werden. Diese Signale enthalten Informationen zu Geratetyp, Gerate-
status, Softwareversion sowie zur Seriennummer und der Innentemperatur des Messmoduls.
Wenn Info-Botschaften versendet werden, ist ein weiterer CAN-Identifier erforderlich.

Beispiel

Wenn unter Kanale der Wert "4" eingestellt ist, besteht die Identifier-Bereich aus einem
CAN-Identifier (z. B. "0x0600"). Wird die Option Info-Botschaft aktiviert, erweitert sich der
Bereich um einen weiteren Identifier ("0x0600 .. 0x0601") (Abb. 5-35).

Normalerweise konnen keine Info-Botschaften gesendet werden, wenn Konfi-
guration pro Kanal aktiviert ist. Einige Module bieten jedoch die Moglichkeit,
die Optionen Info-Botschaft und Konfiguration pro Kanal gleichzeitig zu

hd verwenden, wenn die dafiir erforderliche Firmware installiert ist. Eine Liste
1 der Messmodule, welche die Funktionalitat unterstiitzen, finden Sie in der
Online-Hilfe.

- Siehe CSMconfig Online-Hilfe, Abschnitt "Konfiguration von CAN-ID und
Senderate pro Kanal".

- Siehe CSMconfig Online-Hilfe fiir weitere Informationen.

Schaltflachen

» Aus Gerat lesen liest die Konfiguration eines Messmoduls aus. Dabei werden auch die
Firmware-Version und die Hardware-Revisionsnummer beriicksichtigt.

» In Gerat speichern schreibt eine Konfiguration in ein Messmodul.
- Siehe CSMconfig Online-Hilfe fiir weitere Informationen.

Konfigurationsdaten auf Messmodul iibertragen

Wenn die Konfiguration von Kanalen und Messmodul abgeschlossen ist, miissen die Daten
noch auf das Messmodul ubertragen werden.

\

< Auf In Gerat speichern klicken.
= Folgende Meldung wird angezeigt:

Dieser Schritt ist sowohl fiir Offline- als auch fiir Online-Konfigurationen
erforderlich.

CSMcenfig x

0 Die Konfiguration im Gerat wird aberschrieben. Fortfahren?

| ok | [ Abbrechen |

Abb. 5-36: Sicherheitsabfrage vor dem Uberschreiben der alten Konfiguration

< Auf OK klicken, um die Konfiguration zu speichern.
=> Eine Meldung weist auf die erfolgreiche Neukonfiguration des Messmoduls hin.
oder

<= Auf Abbrechen klicken, um die alte Konfiguration beizubehalten.
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Messwerte iiberpriifen

&>

Der Dialog fiir Geratekonfiguration bietet mit der Funktion Messung schlieBlich noch die
Moglichkeit, die Plausibilitat von Messungen zu iiberpriifen.

< Auf Messung klicken (siehe Abb. 5-34).
=> Das Fenster Messwerte offnet sich.

Messwerte

PTHM_00323_TO

BBT [ ]

PTHM_00333_TO2
PTM_00333_T03
PTMM_00385_TO4

3342°C

5.9

33.14°C [ als Zeile

Abb. 5-37: Fenster Messwerte

<= Auf OK klicken, um das Fenster Messwerte zu schlieBen.
< Auf OK klicken, um den Dialog fiir die Geratekonfiguration zu schliefen.

5.3.3.9 Konfiguration speichern

AbschlieBend muss die Konfiguration noch in einer DBC-Datei gespeichert werden. Der vor-
eingestellte Pfad fiir die Ablage von Konfigurationsdateien verweist auf das Installations-
verzeichnis von CSMconfig. Bei eingeschrankten Benutzerrechten fordert das Programm den
Benutzer dazu auf, die Datei im entsprechenden Benutzerverzeichnis abzulegen.

Pfad fiir Dateiablage andern

Optionen | Ansicht  Fenster Hilfe

S Interface ..
¥ Umschalten On/Offline

Erwreitert

Stro+l
Stro+T

3

| Einstellunaen

Sprache L}

3

Abb. 5-38: Optionen | Einstellungen

< Optionen | Einstellungen auswahlen.
=> Der Dialog Programmeinstellungen 6ffnet sich.

B Programmeinstellungen

>

voreingestellter Dokumenttyp

Voreinstellungen far Module

DBC-Vorlage far CAN-Module

AZL-Vorlage fir EtherCAT-Module

DBC/AZL mit i ten

XCP K

Speichern-Postprozessor

Position der Ansichten speichern

Datenverzeichnis

Datenverzeichnis nachfuhren

B T A T PP I Y S

Dokumente und Ansichten

.. immer fragen

(Vorlagedateien bearbeiten)
D:\Projekte\DBC\Template1.dbc
D:\Projekte\A2L\ Templatel.a2l
|

XCP1.3

D:\_Projektdaten\DBC
|

T e Ty v R )

| e

=l

A A A Ak A A A R R AL, A A A LA

Abb. 5-39:Dialog Programmeinstellungen, Option voreingestelltes Datenverzeichnis

< Den neuen Pfad in das Feld voreingestelltes Datenverzeichnis eingeben.
< Auf OK klicken, um den Dialog Programmeinstellungen zu schliefRen.

1

o Wird die Option Datenverzeichnis nachfiihren aktiviert, stellt CSMconfig
unter voreingestelltes Datenverzeichnis immer den Pfad ein, den der
Benutzer zuletzt flr die Ablage einer DBC- bzw. A2L-Datei verwendet hat.
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DBC-Datei speichern
<= Datei | Speichern auswahlen (- Strg + S).
=> Der Dialog Speichern unter 6ffnet sich.

Speichern unter *
“~ v P < Daten (D:) » Projektdaten » v | O "Projektdaten” durchsuchen 2
Dateiname: | PTMM_eve_01.dbc -
Dateityp: | CSMconfig Files (CAN) (*.dbc) w
~ Ordner durchsuchen Speichern | | Abbrechen

Abb. 5-40:Dialog Speichern unter

Der Dialog Speichern unter 6ffnet sich nur beim erstmaligen Speichern
einer Konfigurationsdatei mit dem Menlibefehl Speichern. Bei allen weiteren
[E Speichervorgangen mit Speichern wird die bestehende Konfigurations-

datei Uberschrieben. Soll eine Konfigurationsdatei unter einem anderen
Namen oder in einem anderen Ordner gespeichert werden, muss daflr der
Menubefehl Speichern unter... verwendet werden.

< Verzeichnis auswahlen, im Feld Dateiname den gewiinschten Dateinamen eingeben und
mit Speichern bestatigen.

=> Die Konfigurationsdatei mit der Dateiendung *.dbc wird im aktuellen Ordner gespeichert.

=> Der Name der neu erstellten Konfigurationsdatei erscheint in der Kopfzeile des
Konfigurationsfensters (hier: PTMM _evo_01.dbc).

»
T CAN Bus: 500000 Bits/s, 11-Bit frame

J PTMM_0038S: PT MM, 5/N 38

Abb. 5-41: Neuer Dateiname in Kopfzeile: PTMM_evo_01.dbc
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6 Wartung und Reinigung

6.1 Typenschild

Das Typenschild enthalt folgende technischen Daten des Messmoduls:

— PTMM 4 evo %
— SCS, LOB 6p, LOB 5p, CAN
— ART1013400 Made in Germany c E

— Temp.: -40°C-+125°C A
— Meas: -50°C-+500°C  Rating:  IP67 jﬁt
L]

Gkl

L S/N:  1-PTMM Revision: B00O 4@
= CSM GmbH
(§5.) www.csm.dr: %
@ |PTMM 4 evo Geratetyp

Geratedetails:
» SCS - Gehausetyp "Slide Case Small"

» LOB 6p - Buchsen Messkanale:
@ |sCS, LOB 6p, LOB 5p, CAN LEMO 0B, 6-polig

» LOB 5p - Buchsen CAN/Spannungs-
versorgung: LEMO 0B, 5-polig

» CAN - Bussystem

Artikel- bzw. Bestellnummer des

® | ART1013400 Messmoduls

® | Power: 6 - 50 V DC, typ. 09 W Wpische Leistungeautahme.
® | Temp.: -40 °C - +125 °C Betriebstemperaturbereich

® | Meas.:-50 °C - +500 °C Messbereich

@ |S/N: 1-PTMM Seriennummer des Messmoduls
Rating: IP67 Schutzart

® | Revision: BO0O Hardware-Revisionsnummer

Tab. 6-1: Typenschild
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6.2 Wartungsdienstleistungen

Bei Auslieferung wird fiir jedes Messmodul der PT evo CAN MM-Serie ein Werkskalibrier-
schein durch unser Kalibrierlabor ausgestellt. Dies wird durch entsprechende Aufkleber
dokumentiert, die abhangig von der Gehauseausfiihrung entweder auf der Riickseite oder
der Oberseite des Modulgehauses aufgebracht werden.

oel/e,

:x €

iV
o\

Abb. 6-1: Plakette . el 7 Abb. 6-3: Prifplakette
"nachster Kalibriertermin" AbD.6-2: DKD-Kalibriermarke HV-Isolationsprifung®

Um Betriebssicherheit und Funktionalitat sicherzustellen, sollte ein Messmodul mindestens
alle 12 Monate uberpriift werden. CSM bietet hierflir Wartungspakete und einen Reparatur-
service an.

» Kalibrierung (inklusive Funktionstest)

» Reparatur-Service

6.3 Reinigungshinweise

<= Messmodul vor Beginn der Arbeiten ausstecken.

Die Gehauseoberflache reagiert empfindlich auf scharfe Reinigungsmittel,
Losungsmittel und abrasive Medien.
[I:ﬂ < Fur die Reinigung des Messmoduls kein scharfes Reinigungsmittel oder
Losungsmittel verwenden.

<= Nur ein leicht angefeuchtetes Tuch verwenden.

Voraussetzungen
» Samtliche Kabelverbindungen wurden entfernt.

Benotigte Teile/Materialien
» weiches Tuch
» mildes Reinigungsmittel, falls erforderlich.

Messmodul reinigen
<= Messmodul mit feuchtem Tuch reinigen. Mildes Reinigungsmittel verwenden, falls erforderlich.

7 Nur fiir DKD-kalibrierte Messmodule
8 Nur flir HV-Messmodule
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